Pagina 1 de 2

Ministério da Educacao
Universidade Federal do Cariri
Centro de Ciéncias Agrarias e da Biodiversidade
Curso de Agronomia

COMPONENTE CURRICULAR PRE-REQUISITO CRE TEOR PRAT EA EX TOTAL
D. 5 ) D T
AGR0089 Mecanica Aplicada as Nao tem 4 64 0 0 0 64
Ciéncias Agrarias

Unidade Académica Responsavel: Centro de Ciéncias Agrarias e da Biodiversidade - CCAB

Componente Curricular: Tipo: Carater
AGR0089 MECANICA APLICADA AS CIENCIAS AGRARIAS Disciplina Obrigatéria
Semestre de Oferta: Habilitagao: Regime:
22 semestre -- Semestral
Pré-Requisito: Correquisito: Equivaléncia:
Nao tem Nao tem AGRO0003 Fisica Basica |
Carga Horaria — horas(h)

N2 Créditos: Tedrica: Pratica: EaD: Ext.: Total:

04 64 00 00 00 64

Ementa:

Medigdo. Vetores. Cinematica em 1, 2 e 3 dimensdes. Leis de Newton. Trabalho e energia. Conservagdo de energia. Centro de massa e
momento linear. Cinematica e dindmica de rotagao.

Objetivos Gerais:

Introduzir o conceitos fundamentais da mecanica classica, tais como Leis de Newton, e as leis de conservacgdo de energia, de momento
linear e angular. E a aplicagdo destes conceitos no estudo de corpos tanto em repouso, como em movimento.

Objetivos Especificos:

Apresentar aos alunos a diferenca entre grandezas fisicas vetorias e escalares. Conceituar deslocamento, velocidade, aceleragdo, forga,
trabalho, energia cinética, potencial e energia mecanica, torque de um forga, momento angular e linear.

Competéncias a serem desenvolvidas:

Identificar e relacionar grandezas fisicas. Aprender a deduzir e resolver equagdes. Interpretagao de graficos.

Habilidades a serem desenvolvidas:

Reconhecer que tanto o movimento como a estatica de um corpo podem ser entendidos pela aplicagdo das leis de Newton e das leis de
conservagdo de energia, momento linear e angular. Reconhecer a importancia da matematica nesse processso, pois equagées surgem a
partir da aplicagdo destas leis, e a solugdo destas equagdes permite a descrigdo completa do estado fisico do sistema em estudo.

Conteudos a serem desenvolvidos:

- Medigdo.

- Vetores.

- Cinematica em 1, 2 e 3 dimensdes.
- Leis de Newton.

- Trabalho e energia.

- Conservagdo de energia.

- Centro de massa e momento linear.
- Cinematica e dinamica de rotagao.

Metodologias de ensino e suas tecnologias:

Aulas tedricas expositivas com a utilizagdo de recursos didaticos como: data-show, quadro branco e pincel. Aplicagdo de listas de
exercicios e resolugdo em sala de aula.

Cenarios de aprendizagem:

Sala de aula.

Modos de integracdo entre teoria e pratica:
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N3o se aplica. A carga horaria do Componente Curricular é tedrica.

Sistema de avaliacdo do ensino e da aprendizagem:

Serd aplicado trés avaliagGes, sendo que cada uma delas vale 10 (Dez) pontos. Caso o aluno obtenha média, das trés avaliagdes, maior
ou igual a 7,0 (sete), ele sera considerado aprovado. Caso o aluno obtenha média inferior a trés, ele serd considerado reprovado. Caso
ele obtenha média maior ou igual a 3,0 (trés) e menor do que 7,0 (sete), o aluno podera fazer uma avaliagdo final. Caso a média entre a
avaliagdo final e a média das trés avaliagOes anteriores seja maior ou igual a 5,0 (cinco), o aluno sera considerado aprovado.
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